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ｓｅｔｔｉｎｇｏｆｇｒｉｄｃｏｎｎｅｃｔｅｄｉｎｖｅｒｔｅｒｗｉｔｈＬＣＬｆｉｌｔｅｒ，ｔｈｉｓｐａｐｅｒｔｏｏｋｔｈｅｓｉｎｇｌｅｐｈａｓｅＨｂｒｉｄｇｅｇｒｉｄｃｏｎｎｅｃｔｅｄｉｎｖｅｒｔｅｒ
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ｉｔｅｒａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｏｆｍａｉｎｃｉｒｃｕｉｔａｎｄｃｏｎｔｒｏｌｃｉｒｃｕｉｔｂｙｕｓｉｎｇｓｔｒｏｂｏｓｃｏｐｉｃｍａｐ．Ｔｈｅｃｈａｎｇｅｏｆｓｙｓｔｅｍｓｔａｂｉｌｉｔｙａｌｏｎｇ

ｗｉｔｈｔｈｅｃｈａｎｇｅｏｆｃｏｎｔｒｏｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｗａｓａｎａｌｙｚｅｄａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｅｉｇｅｎｖａｌｕｅｓｏｆＪａｃｏｂｉａｎｍａｔｒｉｘａｎｄｔｈｅｓｙｓｔｅｍ

ｓｔａｂｉｌｉｔｙｄｏｍａｉｎｗａｓｄｉｖｉｄｅｄ．ＡｓｙｓｔｅｍａｖｅｒａｇｅｍｏｄｅｌｗａｓｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄｗｉｔｈＭＡＴＬＡＢ／Ｓｉｍｕｌｉｎｋｒｏｖｅｒｉｆｙｔｈｅｃｏｒ

ｒｅｃｔｎｅｓｓｏｆｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌａｎａｌｙｓｉｓａｎｄｔｈｅｍｏｄｅｌｗｉｔｈｔｈｅｃｕｒｒｅｎｔｔｉｍｅｄｏｍａｉｎｗａｖｅｆｏｒｍ，ｃｕｒｒｅｎｔｖｏｌｔａｇｅｐｈａｓｅｄｉａｇｒａｍ

ａｎｄｃｕｒｒｅｎｔｈａｒｍｏｎｉｃｓｐｅｃｔｒｕｍａｎａｌｙｓｉｓｃｈａｒｔｏｂｔａｉｎｅｄｆｒｏｍＳｉｍｕｌｉｎｋｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ．Ｔｈｉｓｓｔｕｄｙｃａｎｐｒｏｖｉｄｅｒｅｆｅｒｅｎｃｅ

ｆｏｒｔｈｅｐａｒａｍｅｔｅｒｄｅｓｉｇｎｏｆｇｒｉｄｃｏｎｎｅｃｔｅｄｉｎｖｅｒｔｅｒｗｉｔｈＬＣＬｆｉｌｔｅｒａｎｄｆｏｒｔｈｅａｖｏｉｄａｎｃｅｏｆｓｙｓｔｅｍｉｎｓｔａｂｉｌｉｔｙ．
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燀
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ｄ狋
＝－
犚２
犔２
犻２＋

１

犔２
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狌ｇ
犔２
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ｄ狌ｃ
ｄ狋
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烆
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（４）�XZ����jZðñò}y¯6j

：

狓（狋狀＋犱狀Ｔ）＝φ１（犱狀Ｔ）狓（狋狀）＋∫
犱狀Ｔ

０
φ１（狋狀＋犱狀Ｔ－τ）犅１犈ｄτ，狋∈ ［狋狀，狋狀＋犱狀Ｔ］

狓（狋狀＋１）＝φ２（珚犱狀Ｔ）狓（狋狀＋犱狀Ｔ）＋∫
犱狀Ｔ

０
φ２（狋狀＋Ｔ－τ）犅２犈ｄτ，狋∈ ［狋狀＋犱狀Ｔ，（狀＋１）Ｔ

烅

烄

烆
］

。 （６）

¯�

，珚犱狀＝１－犱狀，φ１（犱狀Ｔ）＝ｅ
犃
１
犱狀Ｔ，φ２（珚犱狀Ｔ）＝ｅ

犃
２
珔犱狀Ｔ。
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狓狀＋１＝犲
犃Ｔ狓狀＋犲

犃ｄ狀犜（ｅ犃犱狀Ｔ－犐）犃－１犅１犈＋（ｅ
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