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（ｔｉｍｅａｂｓｏｌｕｔｅｄｅｖｉａｔｉｏｎｉｎｔｅｇｒａｌ，ＩＴＡＥ）４
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犌（狊）＝
１

狊５＋５狊
４
＋１０狊

３
＋１０狊

２
＋５狊＋１

。 （１７）
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犆（狊）＝０．７４１３（１＋０．１８６９／狊
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½ÚG@AYô

：

犆（狊）＝１．５３４＋
０．４５６１

狊
＋１．７３４７狊。 （１９）
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，
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，
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犓ｐ 犓ｉ 犓ｄ α β

ＩＴＳＥ １．６６３７ ０．３３７８ ２．００００ １．０５４５ １．１２０６

ＩＴＡＥ １．１１４３ ０．２９５４ １．５０００ １．０１４２ １．０４５３

ＩＳＥ １．３０００ ０．３２５３ １．３０００ １．０２３６ ０．９６９３

ＩＡＥ １．１５８７ ０．３０５９ １．５２１１ １．０１４６ １．０１１５
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�¦?�

狋狊／ｓ

¬8?�

狋狆／ｓ

x­?�

狋狉／ｓ

ＩＴＳＥ ７．４ ６．７８９ ５．８１２ ４．５９３

ＩＴＡＥ １．６ ６．７１６ ８．４６８ ７．５７５

ＩＳＥ ９．８ １１．０９ ６．４６２ ５．０２４

ＩＡＥ ３．９ ５．３０２ ６．９６８ ５．８３２

[�

［１７］ ２２．４ ２７．４８ １３．５ ７．９５８

[�

［１８］ ３４．９ １０．０５ ６．９６６ ４．８５６
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犌（狊）＝
１

狊３＋３狊
２
＋３狊＋１

犲－狊。 （２０）
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犆（狊）＝１．５２３＋
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狊
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ＩＴＳＥ １．５ ０．４３５１ １．５ １．０２２１ １．１５８４

ＩＴＡＥ １．３３１５ ０．４３８９ １．４５４２ １．０１２３ １．０９６６
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狋狆／ｓ

x­?�
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ＩＴＡＥ ２．４ ３．４６５ ８．５１１ ３．９３８

ＩＳＥ ３ ３．５０９ ６．４２９ ４．２４７

ＩＡＥ ２．６ ３．３０２ ４．２９１ ３．６４６
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［１７］ ４５．２ ３３．９７ １０．８２ ６．５６３
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，
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，
D[�
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